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Komputerowy system urzadzen stacyjnych MOR-3
jest stacyjnym systemem zaleznosciowym. Wraz ze
wspolpracujacymi systemami i urzadzeniami zapew-
nia sprawne i bezpieczne sterowanie ruchem pociagéw
i manewrami.

Budowa systemu

Urzadzenia MOR-3 s3 wielokomputerowym systemem sta-

cyjnym skfadajacym sie z:

« komputeréw zaleznosciowych (przetwarzanie dwukana-
towe funkgji zaleznosciowych i polecen specjalnych),

« sterownikéw kart (przetwarzanie dwukanatowe operacji
wejscia / wyjscia).

MOR-3 wspétpracuje z komputerem wybierajgcym. Standar-

dowo przewiduje sie wykorzystanie systemu zdalnego ste-

rowania MOR-2zs na poziomie LCS, lub miejscowego stano-

wiska obstugi MSO (w przypadku sterowania pojedynczym

obiektem).

System MOR-3 jest przystosowany do wspoétpracy z:

« urzadzeniami kontroli niezajetosci - izolowane obwody
torowe, bezztagczowe obwody torowe, liczniki osi,

MOR-3

+ blokadami liniowymi (i ew. stacyjnymi),
« urzadzeniami zabezpieczenia ruchu na przejazdach kole-
jowych.

Funkcje realizowane przez system

Funkcje zaleznos$ciowe

Pod pojeciem funkcje zaleznosciowe nalezy rozumieé
wszystkie funkcje realizowane przez system MOR-3, zapew-
niajace przekazanie polecen nastawczych do wykonawczych
urzadzen sterowania ruchem kolejowym, wytacznie po skon-
trolowaniu predyspozycji (tylko po spetnieniu warunkéw
zwigzanych z bezpieczenstwem ruchu), odpowiadajacych
wiasciwosciom ukfadu torowego, sytuacji ruchowej oraz za-
sadom prowadzenia ruchu.

System MOR-3 realizuje:

+ nastawianie przebiegéw pociggowych i manewrowych,

+ automatyczne zwalnianie przebiegéw,

« dorazne zwalnianie przebiegéw,

+ nastawianie sygnatow,

+ automatyczna zmiana sygnatu zezwalajacego na zabra-
niajacy po przejezdzie taboru lub zmiany stanu urza-
dzen,

+ indywidualne polecenia nastawcze (np. nastawienie
zwrotnicy, nastawienie sygnatu zastepczego, skasowanie
sygnalizacji rozprucia zwrotnicy i inne),

+ nastawianie zwrotnic przy wytaczonej kontroli niezajeto-
$ci odcinka izolowanego,

+ sterowanie blokada (np. zmiana kierunku blokady linio-
wej).

System MOR-3 przekazuje zezwolenie na jazde lub nakaz za-

trzymania pojazdu za pomoca sygnatéw na sygnalizatorach

przytorowych. Dla zapewnienia bezpiecznego przejazdu po-
ciagu lub przemieszczenia manewrujacego taboru po dro-
dze jazdy system:

+ uzaleznia nastawienie sygnatu zezwalajgcego na jazde
od wtasciwego potozenia zwrotnic i wykolejnic, niezaje-
tosci okreslonych toréw i rozjazdéw, wymaganego stanu
blokad, zabezpieczenia przejazdéw kolejowych, wyklu-
czenia przebiegéw sprzecznych,

« zapewnia niezmienno$¢ potozenia (stanu) elementéw
przebiegu poprzez ich utwierdzenie,

« nadzoruje stan elementéw przebiegu w trakcie jego re-
alizacji,

« zapewnia samoczynng zmiane sygnatu zezwalajacego na
sygnat,Stéj” (ostoniecie pociagu).

Funkcje rejestracyjne

Sa to funkcje zapewniajagce gromadzenie i zapisywanie da-

nych zgodnie z przyjetymi zasadami tworzenia dokumenta-

¢ji archiwalnej.

Rejestracja obejmie:

« wszystkie polecenia przyjete do realizacji przez kompu-
ter,

+ wystepujace zdarzenia alarmowe.

Zawartos$¢ rejestratora nie jest tracona w razie wytaczenia

komputera. Rejestracja obejmie okres ok. 2 tygodni.
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Funkcje diagnostyczne

System MOR-3 jest wyposazony w urzadzenia diagnostyczne

realizujace nastepujace funkcje:

« prezentacji biezacego stanu wybranego elementu
systemu,

« przegladania danych zarchiwizowanych,

« prezentacji stanéw pracy zasadniczych komponentéw
systemu oraz elementéw infrastruktury,

« prezentacji wersji oprogramowania i danych aplikacyj-
nych uzytkowanych na danym obiekcie kolejowym,

+ kontroli pradéw i napie¢ w obwodach swiatet.

Bezpieczenstwo

Bezpieczenstwo przetwarzania funkcji zaleznosciowych

w systemie osiggane jest poprzez:

- dwukanatowe przetwarzanie informacji,

« zastosowanie specjalnych obwodéw odczytywania sta-
nu urzadzen przytorowych,

« zastosowanie komparatoréw bezpiecznych w obwodach
poleceniowych.

W celu spetnienia wymagan SIL4 komputer zaleznoscio-

wy pracuje w konfiguracji 2 z 2. Komputery zaleznosciowe

wyposazone sa rowniez w tzw. ,zimna rezerwe”. Dla zapew-

nienia wymagan bezpieczeristwa kom-

putery, choc realizuja te same funkcje za-

leznosciowe, pracuja z réznymi kodami

wynikowymi.
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Sygnaty wyjsciowe z obu komputeréw sg poréwnywane
w bezpiecznym komparatorze. Komparator zapewnia wy-
generowanie sygnatu sterujgcego tylko przy zgodnosci
sygnatow z obu komputeréw. Dodatkowo komputery

nawzajem sie kontroluja, a negatywny wynik kontroli powo-
duje stan bezpieczny systemu.

Sygnaty meldunkowe, wykorzystywane do celéw zalezno-
sciowych, odczytywane s niezaleznie przez oba kompu-
tery (z obwoddéw wejsciowych oddzielonych galwanicznie)
i obejmuja nie tylko stany kontrolowanych urzadzen stero-
wania ruchem kolejowym, ale réwniez stany wyjs¢ kompa-
ratoréw. Przez zastosowanie dynamicznych sygnatéw logicz-
nych w postaci ciggu impulséw, zapewnione jest bezbtedne
wykrywanie i poprawne interpretowanie stanéw usterko-
wych obwodéw meldunkowych i komparatoréw sygnatow
wyjsciowych.

Zaktady Automatyki KOMBUD S.A. posiadaja Swiadec-
two dopuszczenia do eksploatacji dla System kompute-
rowych urzadzen stacyjnych typu MOR-3 wydane przez
Urzad Transportu Kolejowego.
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